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Conocimientos: ._ -~
- Integrar las bases de las Ingenierias Mecanica, Electronica y Sistemas

Computacionales en la Ingenieria Mecatronica como nueva plataforma industrial.

+ Adicionalmente, combinar los Sistemas Mecatronicos con Inteligencia Artificial, -
Sistemas Cognitivos y Necesidades Sociales para consolidar los conocimientos de _~
Ingenieria Robotica en la plataforma industrial actual y en una nueva plataforma de -
robotica de servicios al comercio, las oficinas y las personas en sus diferentes i -

actividades de la vida diaria. » \ ] LMY

+ Aplicar la Ingenieria Mecatronica y Roboética a la actual Industria de Manufactura y N ] \vf e’

Produccién. A - ’
+ Aplicar la Robatica Industrial Inteligente a la nueva Manufactura Distribuida y en la . ‘

Nube. b '
+ Aplicar la Robotica Social y de Servicios al Sector Comercio y al Sector de Servicios \
en sus diferentes aplicaciones a la salud, la educacion, oficinas y a la asistencia a e
personas que lo requieran para el cuidado de su salud y quehaceres de la vida diaria.

- Diagnosticar las necesidades de mejora mecatronica y robotica que requieren las

empresas para su competitividad en costos, calidad y servicio; y presentar planes y

programas de implementacion.

- Manejar la especialidad optativa seleccionada de Robotica Social y Aplicaciones o

Manufactura Digital y Manufactura Integrada por Computadora.

Habilidades:

- Trabajar en equipos interdisciplinarios.

- Adaptacion al cambio y a diferentes culturas.

- Diagnosticar problemas de agilidad de atencion al cliente en diferentes ambitos de la
industria y servicios personales y profesionales repetitivos.

- Crear ambientes de trabajo y de interaccion humano-robot en el comercio y servicios
de salud y bienestar, educacion y entretenimiento.

- Estudiar y disenar sistemas roboticos inspirados en seres vivos para la fabricacion de
robots que den mejora de calidad de vida a las personas.

- Dominar metodologias y técnicas mecatronicas, roboticas y analiticas
interdisciplinarias y transdisciplinarias para resolver problemas complejos en los campos
de la salud, la agricultura, la ecologia y otros.

- Transformar realidades empresariales complejas mediante cambio e innovaciones
mecatronicas y roboticas para la mejora del ambiente laboral y mayor productividad y
competitividad.

- Aplicar la robotica social, la inteligencia artificial y los sistemas computacionales para
los servicios personales y profesionales de informacion y analisis de big data en la Web
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Aptitudes: P |_A N

- Profesionalismo y competitividad profesional.
- Servicio a la comunidad interna -en la organizacion- y social externa. DE ESTUDIOS
- Disfruta los alcances de su profesion y de su transformacion personal al asumir
cambios en su comportamiento y analizar terapéuticamente su problematica
emocional.

- Etica en su desempeno profesional. PRIMER SEGUNDO TERCER
- Respeto comprometido a los principios éticos de la practica de secrecia profesional 1 CUATRIMESTRE 2 CUATRIMESTRE 3 CUATRIMESTRE

y de manejo de normas y preceptos sociales y juridicos

hy: . . . ® Desarrollo cognitivo y pensamiento o .
- Promocion de un ambiente de desarrollo personal con soluciones innovadoras de T ® Creatividad e innovacion ® Desarrollo humano e inteligencia
mentalidad y de mejora continua. I e o ® Lenguaje ensamblador emocional
- Pensamiento critico, creativo y complejo. ® Calculo! ® Ingenieria de materiales : gllnewazca y'dlnému:a
.o . ., .. . .. 1 ® Introduccion a mecatrénicay ISeno de maquinas
- Creatividad e innovacion en la produccion de propuestas de intervencion - LengumsdEE | " : :
.. P prop y ® Fundamentos de programacion basica robética @ Calculo vectorial
Serviclos. O i desan e B e ® Fisical ® Programacion dinamica
- Evaluacion critica de su trabajo. ® Rozonamiento légico-matematico @ Lenguaextranjera ® Fisica l
® Calculoll ® Lengua extranjera lll

- Liderazgo profesional y de ejemplo en el logro de metas de la organizacion.
- Orientacion a Resultados en la operacion, solucion de problemas e implementacion

de proyectos y cambios. CUARTO QUINTO SEXTO
4 CUATRIMESTRE 5 CUATRIMESTRE CUATRIMESTRE

® Metodologia de la investigacion ® Liderazgo y habilidades profe- ® Sociedad actual, arte, cultura y vision
® Nutricion y ciencia de los alimentos sionales a futuro
® Electronica l ® Tecnologias de fabricacion 3D ® Procesos de manufactura
® Lengua extranjera IV ® Electronicalll ® Robotica cognitiva
® Circuitos| ® Sistemas embebidosy su progra- @ Disefo de sistemas Mecatronicos I
® Sistemas mecatronicos macion ® Sensoresy actuadores
® Matematicas avanzadas ® Circuitos Il ® Programacion ROSS
® Controly automatizacion ® Diseno robotico

® Disefio de sistemas mecatrénicos |

SEPTIMO OCTAVO NOVENO
7 CUATRIMESTRE CUATRIMESTRE CUATRIMESTRE

® Emprendedores y negocios ® Proyecto interdisciplinario ® Optativa |
® Inteligencia financiera ® Agentes y robots auténomos ® Optativa ll
® Proyecto robdtico | ® Proyecto robotico I ® Optativa lll
® Humanoides y androides ® Robotica industrial inteligente II ® Optativa IV
® Bio-robotica

® Robdtica industrial inteligente |

Al concluir el estudiante recibira diploma de especialidad y el grado
de maestria avalados por la Secretaria de Educacion Publica Federal

# Se requieren documentos en extracto original y dos copias
+ Acta de Nacimiento Electronica

- Presentar Identificacion Oficial
(INE, Cartilla Militar, VISA, Pasaporte o Licencia de Manejo)
- Copia de Titulo Profesional, por ambos lados

Formar un Profesional de la Licenciatura en Ingenieria en Mecatrénica y Robética con una actitud global de calidad, - Copia de Cédula Profesional, por ambos lados
creativo, emprendedor, lider con alto sentido de valores, vision de la realidad y el futuro, comprometido con el
hombre, la sociedad y el medio ambiente, que al término de sus estudios estard preparado y se mantendra
actualizado con los procesos mecatrénicos de integracion sinérgica multidisciplinaria de las ingenierias mecanica,
electrénica, de control y de sistemas computacionales para generar sistemas mas simples, mas econémicos y mas
confiables de manufactura tradicional y digital 3D y 4D, de produccion y de servicios, asi como con el diseio,
desarrollo y aplicacion de sistemas roboéticos programables para trabajos complejos repetitivos automatizados, y
sistemas roboéticos inteligentes para trabajos peligrosos y humanoides de asistencia y colaboracion con el hombre,
y adicionalmente con la experiencia de desarrollar y construir sistemas robéticos en laboratorio, y con la visién
ingenieril y empresarial de las posibles colaboraciones interdisciplinarias de la mecatrénica y la robética para mayor
bienestar social.

+ CURP impresion de la pagina https://www.gob.mx/curp/

- Certificado de estudios de nivel de estudios anterior legalizado




