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El egresado de la Licenciatura en Ingenieria Mecatrénica y Robotica, es

un profesionista global de calidad, creativo, emprendedor, lider con alto
sentido de valores, vision de la realidad y el futuro, comprometido con el
hombre, la sociedad y el medio ambiente, que al término de sus estudios
valorara la importancia de la Mecatrénica y la Robética actualizado con los
procesos mecatronicos de integracion sinérgica multidisciplinaria de las
ingenierias mecanica, electronica, de control y de sistemas computaciona-
les para generar sistemas mas simples, mas econémicos y mas confiables
de manufactura tradicional, digital 3D y 4D, de produccion y servicios, asi
como con el diseno, desarrollo y aplicacién de sistemas robéticos pro-
gramables para trabajos complejos repetitivos automatizados, sistemas
robéticos inteligentes para trabajos peligrosos y humanoides con enfoque
social de servicio, asistencia y colaboracion con el hombre, adicionalmente
con la experiencia de desarrollar y construir sistemas robéticos en labora-
torio, con la vision ingenieril, empresarial de las posibles colaboraciones
interdisciplinarias de mecatronica y robdtica para mayor bienestar social.

Interamericana ®

- creatividad - voluntad + liderazgo

Competencias generales (personales y profesionales):

- Iniciativa y autodireccion.

- Liderazgo y responsabilidad.

« Productividad, entrega de productos y rendicion de cuentas.
- Flexibilidad, colaboracién e interculturalismo.

- Pensamiento critico y solucion creativa de problemas.

- Creatividad, innovacion e innovacion disruptiva.

« Informacioén e investigacion.
« Tecnologias de informacion y comunicacion (TICS).
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« Exa Inter
- Convenio
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- Beisbol

- Talento
o Culturales
- Académicas

DEPORTES

« Voleibol
« Basquetbol - Fatbol « Séftbol
« Tae Kwon Do -« Futbol Americano -« Tocho Bandera
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¢ SE REQUIEREN DOCUMENTOS EN EXTRACTO ORIGINALY DOS COPIAS

- Karate

Acta de Nacimiento
Presentar Identificacion Oficial
(INE, Cartilla Militar, VISA, Pasaporte o Licencia de Manejo)

Certificado de Secundaria
: I

Certificado de Prepa
CURP
Comprobante de Domicilio
El aspirante a estudiar la licenciatura en Ingenieria Mecatrénica y Robética, debe
poseer conocimientos en:
Creatividad e ingenio, analisis y sintesis, manejo de relaciones humanas, soluciéon de
problemas, lectura de instrumentos de medicién, criterio de decision , tener capacidad
de abstraccién y prevision, orientacion hacia el desarrollo de la tecnologia, habilidad
para manejar consistentemente los métodos, el lenguaje de la Ingenieria y la tecnolo-
gia aplicada, conocimientos socioecondmicos y administrativos, bases de un segundo
idioma, técnicas de estudio, lectura y redaccion.
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INGRESO

PRIMER
1 Semestre

Calculo||

Introduccion a la Ingenieria

Habilidades de Pensamiento y el Aprendizaje
Fundamentos de Programacién Bésica
Lectoescritura y Medios (On-line)
Inteligencia Emocional

Inglés|

CUARTO
Semestre

4

Matematicas Avanzadas

Electrénical

Circuitos |

Liderazgo y Habilidades Profesionales
Disefo de Maquinas

Sistemas Mecatrénicos

Inglés IV

SEPTIMO
Semestre

/

Robética Cognitiva
Bio-Robdtica

Proyecto Robético |

Robotica Industrial Inteligente |
Inteligencia Financiera
Optativa |

Optativa Il

OPTATIVAS DE
ROBOTICA SOCIAL
Y APLICACIONES

@ |Inteligencia Artificial

® Roboética de Servicios

® Robodtica Médica

@ Sistemas Asistivos Inteligentes

x>
R

OFERTA
ACADEMICA

SEGUNDO
Semestre

TERCER
Semestre

2

3

® Clculoll ® Calculo Vectorial

® Introduccion a Mecatrénica y Robética ® Metodologia de la Investigacion
® Fisical ® Cinemédticay Dindmica

® Lenguaje Ensamblador ® Programacion Dindmica

® Tecnologias de Informacién y Comunicacion @ Fisica ll

® Ingenieria de Materiales ® Sociedad Actual y Perspectivas
® Inglésll ® Ingléslil

QUINTO SEXTO
5 Semestre Semestre
® Tecnologias de Fabricacion 3D ® Sensoresy Actuadores
® Electronicall ® Programacion Ross
@ Circuitos Il @® Diseno Robotico
® Sistemas Embebidos y su Programacion ® Procesos de Manufactura
@ Diseno de Sistemas Mecatrénicos | ® Disefo de Sistemas Mecatrénicos Il
® Control y Automatizacion ® Emprendedores y Negocios
® InglésTOEFLI ® InglésTOEFLII

OCTAVO
Semestre

Humanoides y Androides
Agentes y Robots Autonomos
Proyecto Robético Il

Roboética Industrial Inteligente Il
Investigacion Individual Dirigida
Optativas llI

Optativas IV

OPTATIVAS DE
BLOQUE DE MANUFACTURA
DIGITALY MIC

® Manufactura Digital |
® Manufactura Integrada por Computadora |
® Manufactura Digital Il
® Manufactura Integrada por Computadora Il




